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Данная рабочая учебная программа дисциплины является
типовой и составлена в соответствии с Государственным обра�
зовательным стандартом высшего профессионального образо�
вания на основании примерной учебной программы данной
дисциплины и удовлетворяет государственным требованиям к
минимуму содержания и уровню подготовки инженерa по спе�
циальности 190402.65 Автоматика, телемеханика и связь на
железнодорожном транспорте (TC).

В соответствии с Постановлением Правительства РФ от 14 фев�
раля 2008 г. № 71 «Об утверждении Типового положения об обра�
зовательном учреждении высшего профессионального образо�
вания (высшем учебном заведении)» рабочая учебная программа
обновляется ежегодно.

Обновленная версия рабочей учебной программы размещена
на сайте РОАТ (http://www.rgotups.ru).

А в т о р  —  д�р техн. наук, с.н.с. В.М. Алексеев
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